FotP – фотодатчик старта (вход START)
FotE – фотодатчик метки (вход MICROSW)
FotR – датчик окончания ленты (вход LEND)
FotC – концевик (вход CLAMP)

Enc – датчик скорости
Rs – резистор регулировки скорости (вход SPEED)
Rt – резистор регулировки времени задержки (вход TPRINT)
Ro – резистор регулировки предвылета (вход OFFSET)
Sc – кнопка калибровки (вход CALIB)
Buz – звуковой излучатель (выход BUZZER)
Включение:
1. Только при включении питания провести проверку состояния входа DIRECTION.

1.1 Если вход DIRECTION в состоянии 0, установить значение выхода DIR в состояние 0.

1.2 Если вход DIRECTION в состоянии 1, установить значение выхода DIR в состояние 1.

2. Только при включении питания провести проверку состояния входа SINCSPEED.

2.1 Если вход SINCSPEED в состоянии 0, проводить опрос входа SPEED (п.4.1).
2.2 Если вход SINCSPEED в состоянии 1, отключить опрос входа SPEED и циклично проводить опрос входа ENC, полученное количество импульсов n2 в секунду, переводить в значение n3 по формуле 
“(1099*n2/n)*K”, где K = 2.
3. Циклично проводить считывание состояния входов LEND, CLAMP, EXTAL.

3.1 Если один из входов LEND, CLAMP, EXTAL  находится в состоянии 0, переключить выход ALARM в состояние 1 и подавать 1 на выход BUZZER, с частотой 1 импульс в две секунды.
3.2 Если все входы LEND, CLAMP, EXTAL  находятся в состоянии 1, переключить выходы ALARM и BUZZER в состояние 0.

 4. Циклично проводить считывание состояния ADC-входов TPRINT, OFFSET, SPEED.
4.1 Перевести значение ADC-входа SPEED в значение частоты Fs, в расчёте “0-5В = 0-200 кГц”.
4.2 Перевести значение ADC-входа TPRINT в значение задержки Tp, в расчёте “0-5В = 0-30 сек”.
4.3 Перевести значение ADC-входа OFFSET в значение количества No, в расчёте “0-5В = 0-200 импульсов”.
Работа:

1. Ожидаем переключения входа START в состояние 0.

2. Отсчитываем интервал времени, равный Tp.
3. Подаем на выходы STEP и ENCOUT импульсы длительностью не менее 10 мкс, с частотой:

- Fs, если при включении питания вход SINCSPEED находился в состоянии 0;

- n3, если при включении питания вход SINCSPEED находился в состоянии 1.

4. При появлении 1 на входе MICROSW, прекращаем подачу импульсов.
5. Подаем на выходы STEP и ENCOUT количество импульсов No длительностью не менее 10 мкс, с частотой Fs или n3 (см.п.3).
6. Ожидаем переключения входа START в состояние 0.

Калибровка:

1. При появлении на входе CALIB значения 0, переключаем выход BUZZER в состояние 1 с частотой 2 импульса в сек.

2. Ожидаем переключения входа START в состояние 0.

3. Считаем количество импульсов n на входе ENC и время t до следующего переключения входа START в состояние 0.
4. Заносим данные в энергонезависимую память.

5. Переключаем выход BUZZER в состояние 0.
